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La presente invention concerne un ensemble 
d f ancillaires pour implanter une prothese de genou, 
notamment une prothese dite « a plateau mobile ». 

Sur la figure 8A est represents un exemple 1 d f une 
5 telle prothese de genou « a plateau mobile ». De maniere 
connue, cette prothese 1 comporte un compos ant tibial sous 
forme d'une embase metallique 2, un composant femoral sous 
forme d'une coiffe metallique 3 et un insert 4 en 
polyethylene constituant le plateau mobile de la prothese. 

10 Coinme represents sur les figures 8B et 8C, 1' embase tibiale 
2 est prevue pour etre solidarisee fermement a 1' extremite 
superieure du tibia T et delimite a cet effet une face 2A 
d f appui sur et de solidarisation a une surface resequee 
correspondante T A du tibia tandis que la coiffe femorale 3 

15 est solidarisee fermement a l'extremite inferieure du fernu^ 
F en delimitant a cet effet une face multi-plans 3A d' appui-; 
sur et de solidarisation a une face resequee correspondant^ 
F A du femur. La face 4A du plateau 4 tournee vers 1' embase 2* 
repose de fagon mobile a la face superieure 2B de cettet 

20 embase tandis que la face opposee 4B du plateau definit 
deux surfaces concaves 4Bi et 4B 2 destinees a recevoir de 
maniere articulee deux surfaces oonvexes associees 3Bi et 
3B 2 definies par la face correspondante 3B de la coiffe 3 et 
reproduisant approximativement la geometrie de deux 

2 5 condyles femoraux anatomiques interne et externe. 

La prothese 1 permet de reproduire une cinematique 
proche de celle du genou anatomique, garantissant au 
patient un bon confort en utilisation. Cependant, les 
libertes de mouvements internes a cette prothese 

30 necessitent une grande precision d' implantation des 
composants prothetiques et obligent a tenir compte de 
1' environnement ligamentaire du genou. En particulier, afin 
d' assurer les meilleures amplitudes articulaires possibles 
et la meilleure stabilite possible, le chirurgien recherche 
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autant que possible I'egalite des valeurs de l'ecartement 
en utilisation entre le femur et le tibia, tant en flexion, 
notarmnent a 90° , qu' en extension. Get ecartement correspond 
en pratique a la place dont disposent les parties 
prothetiques en cours de sollicitation, c'est-a-dire les 
parties de la prothese en contact articule les unes contre 
les autres qui, de par leur dimensionnement , presentent une 
epaisseur totale, suivant la direction de sollicitation, 
sensiblement identique en flexion a 90° et en extension. 
Get ecartement est, de ce fait, couramment designe par 
1/ expression « encombreraent prothetique » . Ces 

encombrements prothetiques en flexion et en extension sont 
respectivement notes EP a et EP 2 sur les figures 8B et 8C, 
1' encombrement prothetique EPi en flexion etant sensiblement 
egal a la distance entre la surface tibiale resequee T A et 
le plan de coupe posterieure F AP de la face f emorale 
resequee F A , tandis que F encombrement prothetique EP 2 en 
extension est sensiblement egal a la distance entre la meme 
surface tibiale T A et le plan de coupe distale F AD de la 
face f emorale multi-plans F A . 

De plus, pour eviter tout exces de pression sur un des 
cotes interne ou externe du plateau mobile 4, voire la 
luxation de ce plateau, les contraintes ligamentaires , 
notamment celles dues aux ligaments lateraux, doivent etre 
equilibrees de chaque cote interne et externe du genou 
prothese . 

Pour implanter une prothese du genou telle que la 
prothese 1, le chirurgien utilise successivement et/ou 
simultanement plusieurs ancillaires differents. Par 
exemple, parmi eux, on peut citer un ancillaire de 
resection de 1' extremite superieure du tibia T. 

De meme, il est connu d' utiliser une tige introduite a 
l'interieur du canal medullaire du femur, depuis son 
extremite inferieure . La manipulation de cette tige permet 
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de controler, avant la solidarisation de la coiffe 
femorale, que la coupe distale est perpendiculaire a l'axe 
mecanique du femur, repere par une radio pre-operatoire qui 
n'est pas toujours precise, par exemple en raison d' un 
flexum du patient. Gependant, on comprend qu'une telle tige 
de controle ne peut etre introduite et sollicitee que 
lorsque le genou est flechi, c'est-a-dire lorsque 
1'extremite inferieure du femur est accessible suivant 
l'axe du femur. Ainsi, une telle tige intra-medullaire ne 
permet pas de controler l'equilibre ligamentaire en 
extension. Quant a la comparaison des encombrements 
prothetiques en flexion et en extension, elle est appreciee 
approximativement par le chirurgien. De plus, la mise. en 
place de la tige intra-medullaire conduit generalement a un" 
saignement post-operatoire et a un risque septique accru. 

Pour quantifier la tension ligamentaire en extension, ?l 
il est connu d' utiliser un autre ancillaire, de mise sous \ 
tension de 1' articulation du genou, appele couramment un '' 
ancillaire distracteur. Cet ancillaire se presented 
generalement sous la forme de deux branches articulees '■ 
l'une par rapport ' a 1' autre et dont les extremites distales 
sont respectivement pourvues de moyens d' appui tibial et de 
moyens d' appui condylien. En interposant entre les parties 
proximales des branches un mecanisme d'ecartement relatif, 
il est possible, apres avoir dispose a 1' interieur de 
l'espace f emoro-tibial les extremites distales des 
branches, de mettre sous tension 1' articulation du genou, 
notamment en extension. Grace, par exemple, a des moyens de 
mesure dynamometrique dif f erentielle entre les deux 
condyles femoraux, le chirurgien peut verifier qu'aucun 
desequilibre ligamentaire significatif n'est present. Ce 
type d' ancillaire distracteur est cependant encombrant et 
complique a manipuler, ce qui decourage generalement le 
chirurgien qui doit manipuler successivement , et si 



1 er depot 



4 

necessaire plusieurs fois de suite, la tige intra- 
medullaire evoquee plus haut et 1' ancillaire distracteur, 
ce qui allonge les temps operatoires. 

Le but de la presente invention est de proposer un 
5 ensemble d' ancillaires pour implanter une prothese du 
genou, qui soit facile et rapide d f utilisation, en 
particulier de par le faible nombre d' ancillaires a 
manipuler, et qui ameliore la precision de pose de la 
prothese, notamment en ce qui concerne les encombrements 

10 prothetiques et I'equilibre ligamentaire lateral a la fois 
en flexion a 90° et en extension. 

A cet ef f et, 1' invention a pour objet un ensemble 
d' ancillaires pour implanter une prothese de genou, 
comportant , entre autres, un premier ancillaire de 

15 distraction du genou, qui comprend, d' une part, deux 
branches mobiles l f une par rapport a 1' autre et 
respect ivement munies, a leur extremite distale, de moyens 
d' appui tibial et de moyens d' appui femoral et, d' autre 
part, des moyens d' ecartement relatif des extremites 

20 distales des branches, caracterise en ce que les moyens 
d' appui tibial definissent une surface d' appui tibial 
sensiblement plane et en ce que l'ancillaire de distraction 
est muni en outre d'un dispositif permettant de reperer, 
d'au moins un cote interne ou externa du femur, 

25 l f implantation d'au moins une broche extra-medullaire ou 
analogue suivant une direction appartenant a un plan 
sensiblement parallele a la surface plane d' appui tibial et 
situe a une distance reglable de cette surface 6/ appui 
tibial. 

30 Avec le seul ancillaire de distraction, le chirurgien 

peut a la fois verifier l r equilibre ligamentaire 
interne /ext erne du genou en flexion a 90° et en extension 
et imposer automat iquement des encombrements prothetiques 
egaux en flexion et en extension. En effet, d' une part, les 
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extremities distales des branches de cet ancillaire peuvent 
etre introduites dans l'espace f emoro-tibial d' implantation 
afin de distraire le genou, tant en flexion qu'en 
extension, et, d' autre part, le dispositif de reperage 
permet par exemple 1' implantation reglee, de chaque c6te 
interne et externe du femur, d'au moins une paire, en 
pratique de plusieurs paires et de preference trois, de 
broches extra-medullaires destinees a former des reperes 
spatiaux pour les decoupes ulterieures de l'extremite 
inferieure du femur, notamment au niveau de ses partie 
distale et posterieure. En conservant le meme reglage 
d'ecartement entre la face de resection tibiale et, d'une 
part, une premiere implantation de broches extra- 
medullaires alors que le genou est flechi a 90° et, d' autre 
part, une seconde implantation de broches extra-medullaires 
alors que le genou est en extension, le chirurgien dispose 
de reperes de coupes femorales en vue de garantir des 
encombrements prothetiques egaux en flexion et en 
extension. Le plan contenant les broches implantees alors 
que le genou est en flexion est sensiblement 
perpendiculaire a l'axe de tension ligamentaire en flexion 
et sensiblement parallele a l'axe de la corticale 
anterieure du femur tandis que le plan contenant les 
broches implantees alors que le genou est en extension est 
sensiblement perpendiculaire a l'axe de tension 
ligamentaire en extension. 

Suivant d'autres caracteristiques de cet ensemble 
d' ancillaires, prises isolement ou selon toutes les 
combinaisons techniquement possibles : 

- le dispositif de reperage est apte a reperer, a 
la fois du cote interne et du cote externe du femur, 
1' implantation d'au moins une paire de broches extra- 
medullaires ou analogues suivant des directions respectives 
appartenant a un meme plan sensiblement parallele a la 
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surface plane d' appui tibial et situe a une distance 
reglable de cette surface d' appui ; 

- le dispositif de reperage est apte a reperer, 
d'un meme cote du femur, 1' implantation de deux broches 

5 extra-medulla ires ou analogues suivant des directions 
respectives appartenant au meme plan sensiblement parallele 
a la surface plane d' appui tibial ; 

- le dispositif de reperage comporte des moyens 
de visee ext ra- femoral e des directions d' implantation des 

10 broches ou analogues, ces moyens de visee delimitant par 
exemple des trous de guidage extra -medulla ire d' un moyen 
pour creuser des cavites de reception des broches ou 
analogues ; 

- l'ancillaire de distraction comporte une tige 
15 solidaire de la branche munie des moyens d' appui tibial et 

gui s' etend en longueur suivant une direction sensiblement 
perpendiculaire au plan contenant la surface plane d' appui 
tibial tandis que le dispositif de reperage comporte des 
moyens de liaison mobile entre cette tige et les moyens de 
20 visee ; 

- les moyens de liaison mobile comportent des 
premiers moyens de deplacement des moyens de visee par 
rapport a la tige en translation le long de cette tige et 
le dispositif de reperage comporte des moyens de reglage et 
25 de blocage de la position en translation des moyens de 
visee ; 

- l'ancillaire de distraction est pourvu d' un 
moyen de mesure de la position en translation des moyens de 
visee par rapport a la tige, par exemple sous forme de 

30 graduations portees par cette tige ; 

- les moyens de reglage comprennent un palpeur de 
la corticale anterieure du femur ; 

- les moyens de liaison mobile comportent des 
deuxieme moyens de deplacement des moyens de visee par 
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rapport a la tige en rotation autour de l'axe longitudinal 
de . cette tige ; 

- les moyens de liaison mobile coraportent des 
troisieme moyens de deplacement des moyens de visee par 
rapport a la tige suivant deux directions sensiblement 
perpendiculaires a la direction longitudinale de la tige et 
sensiblement perpendiculaires entre elles ; 

- il comporte une piece de visee extra-medullaire 
de la tete femorale, adaptee pour s'etendre sensiblement 
parallelement a la direction longitudinale de la tige ; 

- les moyens d' appui femoral definissent une 
surface allongee convexe d' appui femoral entre les condyles 
femoraux, dont la dimension transversale est de preference 
inferieure a 9 mm environ ; 

- il comporte un second ancillaire de coupe 
femorale, equipe de moyens de positionnement par rapport au 
femur, adaptes pour cooperer avec des parties, en saillie 
des c6tes interne et externe du femur, de broches ou 
analogues implantees dans le femur suivant les directions 
definies par le dispositif de reperage de 1' ancillaire de • 
distraction ; 

- 1' ancillaire de coupe delimite au moins une 
fente plane de coupe posterieure et une fente plane de 
coupe distale et les moyens de positionnement comportent a 
la fois une premiere paire de surfaces d' appui sur 
certaines desdites broches ou analogues, sensiblement 
paralleles a la fente de coupe posterieure et une seconde 
paire de surfaces d' appui sur d' autres desdites broches ou 
analogues, sensiblement paralleles a la fente de coupe 
distale, la distance entre ladite premiere paire de 
surfaces d' appui et le plan de la fente de coupe 
posterieure etant sensiblement egale a la distance entre 
ladite seconde paire de surfaces d' appui et le plan de la 
fente de coupe distale. 
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L' invention a egalement pour objet une methode de pose 
d'une prothese de genou, qui comporte les etapes 
successives durant lesquelles : 

- on reseque l'extremite superieure du tibia ; 

5 - au rnoyen d'un ancillaire de distraction, on 

distrait 1" articulation du genou en flexion a 90° et on 
verif ie l r equilibre ligamentaire entre les cotes interne et 
externe du genou,- notamment par comparaison visuelle des 
espaces retro-condyliens interne et externe ; 

10 - au rnoyen du meme ancillaire de distraction, on 

distrait 1' articulation du genou en extension et on verif ie 
1' equilibre ligamentaire entre les cotes interne et externe 
du genou, notamment en utilisant une piece de visee extra- 
medullaire de la tete f emorale, rapportee sur cet 

15 ancillaire ; 

- grace a un dispositif de reperage porte par 
1' ancillaire de distraction et alors que le genou en 
flexion est distrait par cet ancillaire, on repere, d'au 
mo ins un cote interne ou externe du femur, l f implantation 

20 d' au moins une broche extra-medullaire ou analogue, suivant 
une direction appartenant a un plan a la fois sensiblement 
parallele au plan de resection tibiale, sensiblement 
perpendiculaire a l r axe de tension ligamentaire et situe a 
une distance donnee de cette surface, reglee a partir de la 

25 position de la corticale anterieure du femur ; 

- grace au meme dispositif de reperage porte par 
1' ancillaire et alors que le genou en extension est 
distrait par cet ancillaire, on repere, d 7 au moins un cote 
interne ou externe du femur, 1' implantation d' au moins une 

30 broche extra-medulla ire ou analogue, suivant une direction 
appartenant a un plan a la fois sensiblement parallele au 
plan de resection tibiale, sensiblement perpendiculaire a 
l f axe de tension ligamentaire et situe a la distance reglee 
de cette surface ; 
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- on positionne un ancillaire de coupe sur le 
femur par cooperation de cet ancillaire de coupe avec des 
parties, en saillie des cotes interne et externe du femur, 
de broches extra-medullaires implantees dans le femur selon 
les reperages precedents ; et 

- on realise des coupes du femur, notamment 
distale et posterieure. 

Avantageusement, les etapes de . verification de 
1'equilibre ligamentaire en flexion et en extension et les 
etapes de reperage d' implantation en flexion et en 
extension sont effectuees avec la rotule du patient 
globalement en place. 

1/ invention sera mieux comprise a la lecture de la 
description qui va suivre, donnee uniquement a titre 
d'exemple et faite en se referant aux dessins sur 
lesquels : 

- la figure 1 est une vue eclatee en perspective 
d'un ancillaire de distraction appartenant a un ensemble 
d' ancillaires suivant 1' invention ; 

la figure 2 est une vue en perspective 
illustrant la distraction d'un genou en flexion a 90°, par 
1' ancillaire de la figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue analogue a la figure 2, 
illustrant la distraction du meme genou en extension, par 
1' ancillaire de la figure 1 ; 

- la figure 4 est une vue en elevation de 
1' ancillaire de la figure 1, en cours d' utilisation sur le 
genou en flexion, afin de reperer 1' implantation de broches 
f emorales extra-medullaires ; 

- la figure 5 est une vue analogue a la figure 4, 
illustrant 1' utilisation de 1' ancillaire de la figure 1 sur 
le genou en extension, afin de reperer 1 ' implantation 
d'autres broches f emorales extra-medullaires ; 
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la figure 6 est une vue en elevation d' un 
anciilaire de coupe femorale appartenant a 1' ensemble 
d f ancillaires selon 1' invention, positionne sur le femur 
muni de broches implantees suivant les reperages des 
5 figures 4 et 5 ; 

- la figure 7 est une vue en coupe de la figure 
6, suivant un plan sagittal sensiblement median d' un des 
condyles du femur ; 

- la figure 8A est une vue eclatee en perspective 
10 d'une prothese de genou a plateau mobile ; et 

- les figures 8B et 8C sont des vues en 
elevation, prises en interne, du genou pourvu de la 
prothese de la figure 8A, respectivement en flexion et en 
extension . 

15 Sur la figure 1 est represents un anciilaire 10 de 

distraction du genou, destine a etre utilise pour implanter 
la prothese 1 de la figure 8A. Get anciilaire 10 comporte 
essentiellement un dispositif principal de distraction 11 
et un dispositif de reperage 12 apte a etre rapporte de 

20 maniere amovible sur le dispositif principal 11, comme 
explique plus loin en detail. 

Le dispositif principal 11 comporte deux branches 
rigides allongees 13 et 14, de forme courbe suivant ieur 
longueur, Ces branches sont articulees en rotation 1' une 

25 par rapport a 1' autre autour d' un axe Z-Z sensiblement 
perpendiculaire a la direction longitudinale des branches. 
Entre les parties proximales des branches, c f est-a-dire 
leur partie destinees a etre tournees vers le chirurgien 
lors de 1' utilisation du dispositif 11, est interposee une 

30 lame de ressort 15 dimensionnee pour solliciter en 
permanence les branches de maniere a ce que leur partie 
proximale s'ecartent 1' une de 1' autre, autrement dit pour 
que leur partie distale se rapprochent l r une de I 7 autre. 
Pour permettre le reglage et le maintien d' une 
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configuration rapprochee des parties proximales des 
branches, et done une configuration ecartee des parties 
distales de ces branches, le dispositif 11 est equipe d'une 
lame rigide 16. L'extremite inferieure de la lame 16 est 
fixee par un axe a la branche inferieure 13 tandis que son 
extremite superieure est regue dans une echancrure 
longitudinale correspondante 17 de la branche superieure 
14. La face distale de cette lame 16 est conformee en une 
cremaillere dont les dents 18 sont adaptees pour mettre en 
prise le fond distal de 1 ' echancrure 17 . 

Dans sa partie distale, la branche inferieure 13 est 
solidaire d'une tige rigide 20 globalement cylindrique a 
base circulaire d' axe X-X et qui s'etend ' sensiblement 
perpendiculairement a la f ois a la direction longitudinale ■ 
de cette branche et a 1'axe Z-Z. Cette tige 20 est par ' 
exemple soudee a la branche 13 ou bien est directement - 
venue de matiere avec elle. y 

La tige 20 comporte une partie inferieure 21 qui 
s'etend en saillie vers le bas de la branche inferieure 13, 
ainsi qu'une partie superieure 22 qui s'etend en saillie 
vers le haut de cette meme branche et qui presente une 
longueur superieure a la partie inferieure 21. La partie 
superieure 22 traverse de part en part la partie distale de 
la branche superieure 14, a travers un trou oblong 23 de 
dimension la plus grande dirigee suivant la longueur de la 
branche 14 et au niveau duquel la partie de tige 22 
presente deux meplats correspondants 24 diametralement 
opposes et appartenant a des plans sensiblement 
perpendiculaires a l'axe Z-Z. La distance entre ces meplats 
24 est sensiblement egale a la dimension la plus petite du 
trou 23 de sorte qu'aucun debattement transversal 
significatif n' est permis entre la tige et la branche 14. 

A son extremite distale, la branche inferieure 13 est 
solidaire d'une palette metallique 26, par exemple venue de 
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matiere avec le reste de la branche . Cette palette se 
presente sous la forme d f une plaque plane, rigide et de 
faible epaisseur par rapport au reste de la branche. Elle 
def init ainsi une face inferieure plane 2 6A qui appartient 
5 a un plan sensiblement perpendiculaire a 1' axe X~X et qui 
est destinee a venir s' appuyer contre la surface resequee T A 
du tibia T . A cet ef f et, le contour peripherique de la 
palette 26 est conforraee de maniere a s' adapter au mieux a 
la geometrie courante d'une resection tibiale, notamment en 
10 menageant une echancrure distale 27 prevue pour recevoir 
les ligaments posterieurs de 1' articulation du genou lors 
de la mise en place de la palette dans l r espace femoro- 
tibial . 

A son extremite distale, la branche superieure 14 se 

15 presente sous la forme d' un doigt rigide 28 venu de matiere 
avec le reste de la branche, dans le prolongement 
longitudinal de cette derniere . La surface inferieure de ce 
doigt est sensiblement plane t ce qui permet un contact 
plan-plan avec la face superieure de la palette 2 6 lorsque 

20 les parties proximales des branches 13 et 14 sont ecartees 
au maximum corame a la figure 1 . 

La surface superieure 28A du doigt 28 est de forme 
convexe et est dimensionnee pour pouvoir etre logee dans 
1' echancrure inter-condylienne anatomique du femur, comme 

25 explique plus loin. Cette surface est par exemple semi- 
cylindrique et sa largeur e est inferieure a environ 9 mm. 

Comme indique plus haut, le dispositif de reperage 12 
est adapte pour etre rapporte de maniere amovible sur le 
dispositif 11, plus precisement autour de sa tige 20. Ce 

30 dispositif 10 comport e un manchon tubulaire 30 de diametre 
interieur sensiblement egal au diametre exterieur de la 
partie superieure 22 de la tige 20. Le manchon 30 est ainsi 
rapporte autour de la partie de tige 22 de maniere mobile a 
la fois en rotation autour de 1' axe X-X et en translation 



1 er depot 



13 

le long de cet axe. Pour immobiliser le manchon par rapport 
a la tige, une vis de blocage 35 est prevue pour se coincer 
contre la face exterieure de la tige 20 en etant vissee 
dans un alesage radial au manchon 30. La tete de cette vis 
35 est avantageusement munie d' oreilles 36. 

A son extreraite superieure, le manchon 30 est entoure 
par une bague exterieure 37 libre en rotation et .fixe en 
translation par rapport au manchon. En saillie radiale de 
cette bague s'etend un tube 39 venu de matiere avec la 
bague et qui regoit une tige coudee 40. La partie de la 
tige 40 introduite dans le tube 39 est librement deplagable 
en translation a l'interieur de ce tube, comrae indique par 
la double fleche F x . Cette partie de tige delimite un meplat 
prevu pour s'etendre en regard d'un orifice radial non- 
represents delimite dans le tube 39. A l'interieur de cet' 
orifice, une vis de blocage peut etre introduite pour* 
bloquer la tige 4 0 par rapport au tube de fagon a ce que* 
l'axe de sa partie coudee 40a s'etende perpendiculairement' 5 - 
a l'axe X-X. 

A son extremite inferieure, le manchon 30 est entoure 
par une autre bague exterieure 41, egalement libre en 
rotation et fixe en translation par rapport au manchon. En 
saillie radiale de cette bague, s'etend en longueur un rail 

42 venu de matiere avec la bague. Sur le rail 42, une barre 
de visee 43 est montee a coulissement libre suivant la 
longueur du rail, comrae represents par la double fleche F 3 a 
la figure 1. Plus precisement , cette barre delimite, 
suivant sa longueur, une rainure traversante 44 de forme 
oblongue, a l'interieur de laquelle est regu le rail 42. La 
longueur de cette rainure 44 est dimensionnee pour 
permettre le deplacement relatif en translation de la barre 

43 par rapport au rail 42 suivant la direction 
longitudinale de la barre, comme represents par la double 
fleche F 4 , c'est-a-dire suivant une direction sensiblement 
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orthoradiale par rapport a 1' axe X-X. Pour eviter que la 
barre 43 ne se desengage totalement du rail 42, et pour 
rigidifier la liaison entre Le rail et la barre, un etrier 
4 5 de rattrapage des jeux est prevu. Une vis non 
rerpesentee de blocage est rapportee sur 1' etrier pour 
immobiliser de maniere temporaire le rail 42 et la barre 43 
1' un par rapport a 1' autre. 

Dans chaque partie d r extremite de la barre 43 sont 
creuses des trous traversants 46 a 50 et 46' a 50' repartis 
suivant la longueur de la barre. Les trous 46 a 50 sont 
symetriques aux trous 4 6' a 50' par rapport au plan median 
de la barre 43 parallele a 1'axe X-X, les trous 46 et 46' 
etant les deux trous situes les plus pres de la rainure 44, 
de chaque cote de cette derniere. Les axes respectifs de 
ces trous 46 a 50 et 46' a 50' s'etendent trans versalement 
a la direction longitudinale de la barre 43 et 
appartiennent tous a un meme plan sensiblement 
perpendiculaire a l'axe X-X lorsque le manchon 30 est 
rapporte sur la tige 20. 

1/ utilisation de 1' ancillaire de distraction 10 
representee a la figure 1 va maintenant etre decrite en 
regard des figures 2 a 5, en vue d' implanter la prothese 1 
de la figure 8A. 

Apres avoir incise la zone du genou d' un patient a 
operer et en considerant par exemple que la voie d' abord 
privilegiee est interne, le chirurgien reseque 1' extremite 
superieure du tibia T, par exemple au moyen d' un ancillaire 
de coupe tibiale conventionnel . A la fin de cette etape 
prealable, le tibia T presente, a son extremite superieure, 
la surface resequee T A sensiblement plane, en principe 
sensiblement perpendiculaire a 1' axe raecanique du tibia qui 
passe par la zone centrale de cette surface et la cheville 
correspondante du patient. L f extremite inferieure du femur 
F est pour le moment intacte. 
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Dans un premier temps, le chirurgien loge a 
l'interieur de l'espace f emoro-tibial les extremites 
distales des branches 13 et 14 du dispositif 11. Plus 
precisement, comme represents a la figue 2, la surface 
inferieure 26A de la palette 26 est mise en appui contre la 
surface resequee T A du tibia T, tandis que le doigt 28 est 
glisse a 1' aplomb de l'echancrure inter-condylienne F E du 
femur F. Alors que le genou est en flexion a 90% le 
chirurgien rapproche les parties proximales des branches 13 
et 14 de 1'ancillaire 1 de maniere a ce que le doigt 28 se 
loge entre les condyles interne et externe du femur et 
ecarte progressivement le femur F du tibia T. Lorsque la 
tension d' ecarteraent entre le tibia et le femur correspond 
a une tension anatomiquement appropriee, le chirurgien? 
bloque la branche superieure 14 par rapport a la branched 
inferieure 13 au moyen d' une des dents 18 de la lame 16. Le':? 
dispositif 11 de 1'ancillaire 10 est alors dans la ; 
configuration de la figure 2. >-. 

Le chirurgien a alors acces aux espaces retro- 
condyliens de 1' articulation et, si necessaire, reseque des 
osteophytes tibiaux et/ou femoraux posterieurs et/ou 
decolle les ligaments lateraux des flancs des condyles et 
des coques condyliennes . Dans le cas ou le chirurgien 
constate visuellement que l'un des espaces retro-condyliens 
est plus grand que 1' autre, ce qui indique qu'un 
differentiel de tensions ligamentaires subsiste de part et 
d' autre de 1' articulation du genou, il procede a des 
corrections chirurgicales appropriees, notamment par 
1' elimination supplementaire d' osteophytes et/ou par des 
decollements ligamentaires plus etendus. 

On remarquera qu' il est necessaire de luxer la rotule 
du patient pour pouvoir observer les espaces retro- 
condyliens. Cependant, une fois les corrections 
chirurgicales effectuees, la rotule peut etre reduite, la 
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presence du doigt effile 28 a l'extremite de la branche 
superieure 14 ne genant pas la remise en place de la 
rotule. 1/ equilibre ligamentaire est ainsi controle sans 
perturbation significative de l 7 environnement ligamentaire 
5 du genou. 

Par ailleurs, s'il existait, avant I 7 operation, une 
subluxation, generalement externe, de la rotule du patient, 
le chirurgien peut etre amene a degager de la matiere 
osseuse condylienne posterieure de fagon plus importante en 

10 interne qu f en externe en conservant une egalite des espaces 
retro-condyliens externe et interne. La coiffe f emorale 3 
de la prothese 1 ulterieurement implantee sera alors 
legerement decalee en rotation vers 1' exterieur de maniere 
a etre centre vis-a-vis de la rotule du patient. 

15 Dans un deuxieme temps, une fois l r equilibre 

ligamentaire en flexion ainsi controle, le chirurgien 
detend l'ancillaire de distraction 10 et amene 
1' articulation du genou en extension, comme a la figure 3. 
Coimme precedemment , il distrait alors cette articulation en 

20 ecartant les extremites distales des branches 13 et 14 
jusqu' a ce que cette articulation soit soumise a une 
contrainte de distraction sensiblement opposee a la tension 
ligamentaire anatomique . Le chirurgien rapporte ensuite a 
1' extremite superieure de la tige 20, une tige 55 de visee 

25 f emorale. Cette tige 55 est par exemple vissee autour d'un 
filetage correspondant 22a de la partie de tige 22. A 
l'extremite libre de la tige 55 est prevu un moyen de visee 
56 de la tete anatomique du femur F. Si ce viseur 56 se 
projette en regard du centre de la tete f emorale, reperee 

30 par exemple par une radio per-operatoire, le chirurgien 
conclut que 1' axe mecanique du femur, c f est-a-dire l'axe 
passant par ce centre et la zone inter-condylienne F E du 
femur, est sensiblement confondu avec 1' axe de traction 
ligamentaire en extension. Dans le cas contraire, le 
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chirurgien reseque d'eventuels osteophytes posterieurs qui 
genent les coques condyliennes du genou. 

De maniere optionnelle et non representee, le 
chirurgien peut verifier que 1' axe mecanique du femur et 
l'axe mecanique du tibia sont bien sensiblement confondus 
en rapportant sur le dispositif 11 une tige supplementaire 
de visee tibiale. Cette tige supplementaire est, a une 
extremite, par exemple vissee autour d' un filetage 
correspondant 21a de la partie de tige 21 tandis que son 
extremite opposee s'etend jusqu'a la cheville du patient. 

Comme pour le premier temps operatoire, une fois 
1" articulation distraite, la rotule est reduite pendant la 
verification de 1'equilibre ligamentaire . 

Dans un troisieme temps, une fois que 1'equilibre 
ligamentaire en extension est ainsi obtenu, l'ancillaire de 
distraction 10 est detendu et le genou est alors amene de 
nouveau en configuration fleehie a 90°. De la meme facoh 
que durant l'etape de controle de 1'equilibre ligamentaire 
en flexion, les branches 13 et 14 de l'ancillaire 10 sont 
sollicitees de maniere a distraire 1' articulation du genou 
jusqu'a ce que l'intensite de distraction soit sensiblement 
opposee a la tension ligamentaire anatomique. Le dispositif 
de reperage 12, qu' il n'etait pas jusqu' alors necessaire de 
rapporter sur le dispositif 11, est rapporte autour de la 
tige 20. Le tube 39 de la bague superieure 38 est 
deplace pour s'etendre sensiblement dans le prolongement 
longitudinal du femur tandis que le manchon 30 est deplace 
en translation vers le bas le long de la tige 20 jusqu'a ce 
que la partie coudee 40a de la tige 40, formant ainsi un 
palpeur, vienne au contact de la corticale anterieure F c du 
femur F, comme represents a la figure 4, ou elle est 
bloquee. On remarquera que la forme coudee de la tige 4 0 
permet de surplomber le massif epyphisaire du femur, sans 
etre gene par celui-ci. Le manchon 30 est alors immobilise 



1 er depot 



18 

en translation le long de la tige 20 au moyen de la vis de 
blocage 35. La barre 43 est ensuite entrainee, d'abord en 
rotation par rapport au manchon 30 de maniere a ce que 
l'une de ses parties d' extremite, par exemple celle munie 
5 des trous 46 a 50, soit disposee en regard du flanc interne 
du femur, puis en translation par rapport au rail 42 de 
sorte que le trou 46 soit situe, suivant la direction 
antero-posterieure, a quelques millimetres de la face 
d f extremite distale du femur F. La distance separant alors 

10 le bord inferieur du trou 46 de la surface 26A d' appui 
tibial est note L sur la figure 4. 

Le chirurgien introduit alors le foret d' une perceuse 
a l'interieur du trou 46 de maniere a forer une cavite 
extra-medullaire dans l'os, d' axe note A et de quelques 

15 dizaines de millimetres de prof ondeur . II creuse egalement 
une autre cavite, d'axe B, en introduisant le foret dans un 
des autres trous 47 a 50 de la barre de visee 43, par 
exemple le trou 50 a la figure 4, de fagon a creuser le 
massif epiphysaire femoral et non sa diaphyse plus 

20 compacte . Dans chacune des cavites extra-medullaires ainsi 
creusees, il implante une broche cylindrique (ref erencee 
respectivement 60 et 61 a la figure 6) , en laissant 
saillante une partie de la broche. 

Tout en conservant le reglage en translation du 

25 manchon 30 sur la tige 20, la bague 41 est entrainee en 
rotation autour de 1' axe X-X de maniere a amener l f autre 
partie d' extremite de la barre de visee 43 contre le flanc 
externe du femur F. Deux autres cavites sont alors creusees 
dans l'epiphyse f emorale en guidant le foret de pergage 

30 respectivement dans les trous 4 6' et 50' . Deux autres 
broches sont ensuite implantees dans ces cavites extra- 
medullaires, avec des parties respectives en saillie du 
cote externe du femur. 
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Lors de chaque guidage du foret de pergage par l'un 
des trous de la barre de visee 43, la position en rotation 
de la bague 41 par rapport a la tige 20 et la position en 
translation de la barre 43 le long du rail 42 peuvent etre 
ajustees de ' maniere a ce que la barre 43 soit plaquee au 
plus pres du flanc lateral du femur F. II s'ensuit que les 
axes longitudinaux A et B des cavites creusees ne sont pas 
necessairement paralleles les uns aux autres. En revanche, 
ces axes appartiennent tous a un meme plan sensiblement 
parallele a la surface 26A d' appui tibial, indique par sa 
trace P F a la figure 4 et situe, par rapport a la surface 
26A, a une distance K liee au reglage de la position en 
translation du manchon 30 le long de la tige 20 et egale a 
la distance L augmentee du rayon des trous 46 a 50 et 46' a 
50' „ Ce plan P F est ainsi a la fois parallele a la partie de 
surface de la corticale anterieure F c du femur F sur, 
laquelle la partie coudee 40a de la tige 40 a ete placee en 
contact pour regler la position en translation du manchon 
30 et sensiblement perpendiculaire a l'axe de traction 
ligamentaire en flexion en raison de l'equilibre 
ligamentaire recherche au premier temps operatoire et du 
debattement en rotation de 1' echancrure intercondylienne F E 
sur la surface 28a du doigt 28. 

Dans un quatrieme temps, toujours sans modifier le 
positionnement en translation du manchon 30 par rapport a 
la tige 20, la tige-palpeur 40 est pivotee, le dispositif 
principal de distraction 11 est detendu, 1 ' articulation du 
genou est passee en extension puis le dispositif 11 est 
retendu de maniere a distraire 1' articulation, comme durant 
le second temps operatoire. Comme represents a la figue 5, 
1' un des trous de chaque serie de trous 46 a 50 et 46' a 
50' de la barre 43 est alors utilise de la meme fagon que 
precedemment, c r est-a-dire pour guider 1' application du 
foret de pergage precite de maniere a realiser, de chaque 
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cote interne et externe du femur F, une cavite extra- 
medullaire a l 7 interieur de laquelle est implantee une 
broche (referencee 62 a la figure 6 pour le flanc interne) 
analogue aux broches precitees, en partie saillante des 
f lanes interne et externe du femur. A la figure 5, e'est 
par exemple les trous 49 et 49' qui sont utilises et 1'axe 
de la cavite creusee du cote interne est note C. Comme 
precedemment, les axes respectifs des deux cavites extra- 
medullaires interne et externe s'etendent alors dans un 
plan sensiblement parallele a la surface 26A d'appui 
tibial, situe a la distance K de cette surface et indique 
par sa trace P E a la figure 5. Ce plan P E est ainsi 
sensiblement perpendiculaire a, a la fois, l'axe mecanique 
du femur et 1' axe de tension ligamentaire en extension en 
raison de 1' equilibre ligamentaire en extension recherche 
au deuxieme temps operatoire et du debattement en rotation 
de 1' echancrure intercondylienne F E sur la surface 28a du 
doigt 28. 

On remarquera que, durant les troisieme et quatrieme 
temps operatoires, la rotule est laissee en place ou est 
tout au plus legerement decalee vers 1' exterieur pour 
permettre le passage des parties distales des branches 13 
et 14. 

Dans un sixieme temps, apres avoir retire 1' ancillaire 
10 et luxe la rotule, un bloc de coupe 70 est positionne 
sur le femur F, comme represents aux figures 6 et 7 . Ce 
bloc de coupe femoral 70 est adapte pour guider des lames 
de coupe du femur de maniere a realiser des plans de 
resection femorale adaptes aux plans de la face 3A du capot 
femoral 3 a implanter. 

Plus precisement, le bloc 70 presente, dans sa partie 
courante, une section globalement en forme de C ouvert de 
fagon a loger l'extremite du femur F, genou flechi a 90°, 
comme represents sur la figure 7. Ce bloc delimite : 
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- dans sa branche superieure 70a, une fente 71 de 
coupe distale, 

- dans sa base 7 0b, une fente 72 de coupe 
anterieure et une double-fente 73 de coupe posterieure, 
chaque fente elementaire de cette double-fente etant prevue 
pour un des condyles femoraux, ainsi que des fentes 74 et 
75 de coupes chanfreinees destinees a realiser des coupes 
inclinees reliant respectivement les coupes anterieure et 
distale et les coupes posterieure et distale, et 

- dans sa branche inferieure 7 0c, une double- 
fente 7 6 de coupe extra-posterieure, destinee a realiser 
des coupes condyliennes debouchant sur les coupes 
posterieures et inclinees vers l'avant par rapport a ces 
dernieres, par exemple d' environ 45°. 

On remarquera que les fentes distale 71 et posterieure 5 
73 sont sensiblement perpendiculaires l'une par rapport a ?: 
1' autre, de sorte que les coupes realisees au moyen de cesj 
fentes sont celles prevues pour s'etendre sensiblement 'i 
parallelement a la surface resequee T A du tibia T lorsque le" 
genou est respectivement en extension (come a la figure- 
8C) et en flexion (comme a la figure 8B) . 

Les coupes condyliennes destinees a etre realisees au 
moyen de la double-fente 7 6 ne sont pas prevues pour 
correspondre a une partie de la face multi-plans 3A du 
capot 3 mais sont adaptees pour permettre la suppression 
d'eventuels surplus osseux responsables de conflits entre 
la partie posterieure de l'extremite resequee F A du femur et 
le bord posterieur du plateau mobile 4 lorsque le genou 
prothese est en flexion extreme. 

Pour permettre d'obtenir des plans de coupes femorales 
convenablement positionnes en vue de 1 ' implantation de la 
prothese 1, le bloc 70 est muni de flancs lateraux 77 
destines a etre disposes de chaque cote interne et externe 
du femur et symetriques par rapport a un plan median du 
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bloc, perpendiculaire a la fente posterieure 73. Chaque 
flanc 77 presente, ' d' une part, une premiere surface plane 
d'appui 78 parallele a la fente posterieure 73 et qui, 
lorsque le bloc est positionne sur le femur, s'etend le 
long du massif epiphysaire femoral et, d r autre part, une 
seconde surface plane d 7 appui 79 sensiblement 
perpendiculaire a la surface 78, autrement dit sensiblement 
parallele a la fente distale 71. Ces surfaces 78 et 79 
s' etendent a une meme distance A de respect ivement le plan 
de la fente posterieure 73 et le plan de la fente distale 
71. Cette distance A est predeterminee en fonction de la 
taille de la coiffe femorale 3 a implanter . Dans l'exemple 
considere, la distance A est egale a la distance AP (figure 
8B) entre le point d' extremite superieure du plan 
anterieure 3A A de la face multi-plans 3A de la coiffe 3 et 
le plan posterieur 3A P de cette face multi-plans 3A, a 
laquelle est soustraite une constante J pr e-determinee , 
fonction de dimensions fixes du dispsoitif 12. La constante 
J est egale a la distance, suivant l'axe X-X, entre la face 
inf erieure du palpeur 40a et le plan passant par les axes 
des trous 46 a 50 et 46' a 50' , augmentee du rayon de ces 
trous. Ainsi, a chaque taille d" implant femoral, c'est-a- 
dire a chaque distance AP, est associe un bloc de coupe 
analogue au bloc 70. En utilisation, comme represents sur 
les figures 6 et 7, le bloc de coupe 70 est positionne sur 
le femur F de fagon a ce que la surface 78 soit plaquee 
contre les broches 60 et 61 tandis que la surface 7 9 est 
plaquee contre les broches 62. 

Lorsque ce positionnement est realise, le bloc de 
coupe 70 est, si necessaire, immobilise par rapport au 
femur, par exemple au raoyen de fiches ou de poignees 
d' immobilisation non- representees qui traversent chaque 
flanc 77 de 1' ancillaire et qui s r ancrent dans 1'os. En 
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option non representee, chaque flanc 77 est equipe d'une 
• barre parallele a la surface 78 correspondante et mobile 
suivant une direction transversale a cette surface. Cette 
barre est ainsi deplagable par rapport a la surface 78 de 
5 maniere a pouvoir enserrer les broches 60 et 61, un mo yen 
de blocage de la barre etant prevu pour 1' immobiliser . Le 
bloc de coupe est ainsi davantage stabilise sur le femur, 
pour limiter autant que possible 1' utilisation d'autres 
raoyens d' immobilisation invasifs. 

10 Des lames de coupe ou de scie sont alors introduites 

dans les differentes fentes de 1' ancillaire. En 
particulier, 1 ' introduction d'une telle lame dans la fente 
( posterieure 73 permet la resection posterieure du femur F 
suivant le plan de coupe F AP dispose a une distance A des; 

15 broches 60 et 61 et 1' introduction dans la fente 71 permet 
la resection distale du femur suivant le plan de coupe F AD : 
dispose a une distance A de la broche 62. En consequence;";! 
d'une part, la distance separant le plan de coupe 1 - 
posterieure F AP de la surface tibiale T A est egale a L-A 

20 lorsque le genou est flechi a 90° cornme a la figure 8B et, 
d' autre part, la distance separant le plan de coupe distale 
F AD de cette surface tibiale T A est egalement egale a L-A 
lorsque le genou est en extension comme a la figure 8C- 
Autrement dit, les encombrements prothetiques en flexion EP X 

25 et en extension EP 2 obtenus en utilisant le bloc de coupe 70 
positionne sur le femur F par les broches 60 a 62 sont 
sensiblement egaux entre eux et verifient la relation 

EPi = EP 2 = L-A = L - AP + J 
Le plateau tibial 2 de la prothese 1 est ensuite 

30 solidarise au tibia T, le plateau mobile 4 est mis en place 
et la coiffe f emorale 3 est enfin solidarisee au femur F. 

L' utilisation des deux ancillaires 10 et 70 selon 
1' invention permet ainsi d f obtenir rapidement , facilement 
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et avec precision des compartiraents prothetiques en flexion 
et en extension de hauteurs sensiblement egales. Un seul 
aide est par exemple necessaire au cote du chirurgien. 

Les deux ancillaires 10 et 70 n'occupent qu'une place 
restreinte et sont utilises sans difficultes par le 
chirurgien, sans augmenter de maniere significative la 
duree de 1 ' intervention chirurgicale, voire en la 
diminuant . 

De plus, I'etablissement d'un environnement 

ligamentaire exempt de sur-tension ou de desequilibre en 
tension diminue le niveau de contraintes entre les 
composants metalliques 2 et 3 et le plateau en polyethylene 
4, tout au moins evite la formation, de zones de sur- 
contraintes. L'usure du polyethylene est done diminuee, en 
tout cas ralentie. 1/ amorce de delaminations et 
1' apparition d'une decooptation interne ou externe sont 
egalement evitees. 

Suivant un amenagement non represents particulierement 
avantageux de 1' invention, la tige 20 presente, dans sa 
partie superieure 22, une serie de graduations adaptees 
pour quantifier le positionnement en translation du manchon 
30 le long de cette tige lors de son immobilisation par la 
vis de blocage 35. A partir de cette mesure et en 
connaissant la taille du composant femoral de la prothese a 
implanter, le chirurgien est a meme de determiner, par 
exemple au moyen d'un abaque, l'epaisseur du plateau mobile 
a implanter. En effet, le reperage de la position du 
manchon le long de la tige 2 0 donne une information 
representative de la distance L (ou K) definie plus haut 
tandis que le choix de la taille des composants tibial et 
femoral de la prothese a implanter permet de connaitre a 
l'avance la valeur A associee a cette prothese. De la 
sorte, il est possible de determiner 1' encombrement 
prothetique resultant de la difference entre la distance L 
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et la valeur A et, par soustraction des epaisseurs de la 
coiffe femorale 3 et de 1'embase tibiale 2, d' obtenir la 
valeur de 1'epaisseur du plateau 4 la plus appropriee, 
c'est~a-dire celle qui perraet d' obtenir une epaisseur 
prothetique sensiblement egale a 1' encombrement prothetique 
disponible en flexion et en extension. En cours 
d' intervention, le chirurgien peut done decider du plateau 
4 le plus approprie au patient opere. 

Dans l'hypothese ou le chirurgien ne dispose pas d'une 
gamme quasi-continue d' epaisseurs de plateau, mais plut6t 
d'une serie de plateaux d' epaisseur graduellement 
croissante par un palier non negligeable, il se peut, par 
exemple, qu'il determine, par la methode decrite ci-dessus, 
que 1'epaisseur la plus appropriee pour le plateau tibial a 
implanter est d' environ 9 mm alors qu' il ne dispose que de 
plateaux d' epaisseur de 8 et 10 mm. Dans ce cas, il est 
avantageusement prevu, selon 1' invention, de disposer d^ 
plusieurs types de broches a implanter dans le massif 
epihysaire femoral. Plus precisement, en plus des broches' 
cylindriques 60 a 62 de diametre exterieur sensiblement 
constant sur toute leur longueur, on dispose de broches 
cylindriques exterieurement etagees, e'est-a-dire dont la 
partie destinee a s'ancrer dans 1'os est de diametre 
sensiblement egal au diametre des broches 60 a 62 tandis 
que la partie opposee est de diametre exterieur legerement 
plus petit et/ou legerement plus grand que le diametre 
exterieur des broches 60 a 62, d' environ 0,5, 1 ou 1,5 mm 
par exemple. De la sorte, en implantant de telles broches 
etagees de chaque cote interne et externe du femur lors du 
cinquieme temps operatoire, le chirurgien decale d' environ 
1 mm la position du bloc de coupe 70 par rapport a la 
position qu'il aurait occupe si les broches 60 a 62 avaient 
ete utilisees corrtme precedemment de sorte que l'un des 
plateaux d' epaisseur 8 ou 10 mm precite sera finalement 
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implante tout en s' adaptant au mieux a 1' encombrement 
prothetique disponible. 

En variante, plutot que d' implanter des paires de 
broches comme decrit ci-dessus, le chirurgien peut 
5 implanter, d' un seul cote interne ou externe du femur F, 
des broches suf f isamment longues pour, en fin 
d f implantation, s'etendre en saillie de chaque cote du 
femur. Dans ce cas, 1' endommagement de 1' epiphyse f emorale 
est plus important, mais, sous reserve que les cavites 

10 creusees pour recevoir ces broches transf ixiantes soient 
bien rectilignes, une seule etape de reperage et 
d' implantation d'un des deux cotes interne ou externe du 
femur, est suf f isante, ce qui reduit encore davantage la 
duree de 1' intervention. 

15 De plus, que les broches implantees soient 

transf ixiantes ou par paires, il peut etre prevu de les 
entourer d' une gaine en matiere plastique a usage unique 
pour empecher de les re-utiliser . 

Par ailleurs, bien que les ancillaires 10 et 70 ont 

20 ete decrits ci-dessus dans le but d' implanter la prothese 1 
a plateau mobile, ces ancillaires sont bien entendu 
utilisables pour implanter une prothese de genou depourvue 
d'un tel plateau mobile. 

Divers amenagements et variantes aux ancillaires 

25 decrits ci-dessus sont en outre envisageables : 

le dispositif de distraction 11 peut etre 
equipe d' un systeme de debrayage de la lame d' ecartement 16 
afin d' eviter de leser les ligaments du genou en cas d'une 
trop forte mise sous tension ; 

30 - de meme, des moyens de me sure dynamometrique 

peuvent etre prevus entre les branches 13 et 14 pour 
quantifier la mise sous tension du genou ; 

- la lame a dents 16 peut etre remplacee par une 
tige filetee solidaire de la branche 13, parallele a l'axe 
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X-X et autour de laquelle une molette, liee a la branche 
14 , est deplagable, a la fagon d'un systeme vis ecrou ; 
dans ce cas, la piece 55 de visee extra-medullaire de la 
tete femorale peut etre rapportee a 1/ extremite libre de 
cette tige filetee ; 

" ^u lieu de 1' unique barre de visee 43 mobile en 
rotation autour de 1' axe X-X par rapport au manchon 30, le 
dispositif de reperage 12 peut cornporter deux barres de 
visee, fixes en rotation par rapport au manchon 30 et 
disposees de part et d' autre de l'axe X-X ; dans ce cas, la 
bague 41 est par exemple venue de matiere avec le manchon 
30 et deux rails 42, relies chacun de maniere coulissante a 
1'une de ces deux barres de visee, sont prevus 
symetriquement de chaque cote du manchon 30 ; 

une bague cylindrique- a base circulaire peut 
etre montee a libre rotation autour de l r extremite libre dlS 
doigt 28 de maniere a faciliter le basculement du femur aii 
niveau de son echancrure inter-condylienne F E par rapport & 
la branche 14 ; 

- 1' actionnement du dispositif de distraction 11 
peut etre inverse, c'est-a-dire qu'on peut prevoir que, au 
repos, les extremites distales des branches 13 et 14 sont 
ecartees l r une de I 7 autre par un ressort de compression 
interpose entre les parties proximales de ces branches 
tandis que, en comprimant ce ressort, on rapproche ces 
parties distales l'une de 1' autre de maniere a permettre 
leur introduction dans l'espace f emoro-tibial ; dans ce 
cas, le ressort de compression precite est dimensionne pour 
que, lors du relachement des parties proximales des 
branches de 1' ancillaire, la mise sous tension de 
1' articulation soit realisee avec une valeur anatomiquement 
appropriee ; 

- les ancillaires 10 et 70 peuvent etre adaptes a 
la navigation assistee par ordinateur ; et/ou 
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- le bloc de coupe 70 n' est pas necessairement 
realise d f un seul tenant ; en particulier, il est possible 
d' utiliser un sous-bloc de coupe existant, muni d f au moins 
une fente de coupe posterieure et de monter rigidement ce 
sous-bloc sur un cadre amenage selon 1' invention, dans 
lequel est notamment prevue une fente de coupe distale et 
dont les flancs sont analogues aux flancs 77 decrits plus 
haut . 



10 
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RE VEN D I CAT I ON S . 

1. Ensemble d' ancillaires (10, 70) pour implanter une 
5 prothese de genou (1), comportant, entre autres, un premier 

ancillaire (10) de distraction du genou, qui comprend, 
d'une part, deux branches (13, 14) mobiles 1'une par 
rapport a 1' autre et respectivement munies, a leur 
extremite distale, de moyens d' appui tibial (26) et de 
10 moyens d' appui femoral (28) et, d' autre part, des moyens 

(16) d'ecartement relatif des extremites distales des 
branches, caracterise en ce que les moyens d' appui tibial 

(26) definissent une surface d r appui tibial (26A) 
sensiblement plane et en ce que 1' ancillaire de distraction; 
15 (10) est muni en outre d'un dispositif (12) permettant de" 
reperer, d r au moins un cote interne ou externe du femur 

(F) , 1' implantation d'au moins une broche extra-medullaire 

(60 ; 61 ; 62) ou analogue suivant une direction (A.; B ; 
C) appartenant a un plan (P F ; P E ) sensiblement parallele a 
20 la surface plane d r appui tibial (26A) et situe a une 
distance reglable (K) de cette surface d' appui tibial. 

2. Ensemble d r ancillaires suivant la revendication 1, 
caracterise en ce que le dispositif de reperage (12) est 
apte a reperer, a la fois du cote interne et du cote 

25 externe du femur (F) , 1 ' implantation d r au moins une paire 
de broches extra-medullaires (60 ; 61 ; 62) ou analogues 
suivant des directions respectives (A ; B ; C) appartenant 
a un meme plan (P F ; P E ) sensiblement parallele a la surface 
plane d' appui tibial (26A) et situe a une distance reglable 

30 (K) de cette surface d' appui . 

3. Ensemble d' ancillaires suivant 1' une des 
revendications 1 ou 2, caracterise en ce que le dispositif 
de reperage (12) est apte a reperer, d'un meme cote du 
femur, 1' implantation de deux broches extra-medullaires ou 
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analogues {60, 61) suivant des directions respectives (A, 
B) appartenant au merae plan (P F ) sensiblement parallele a la 
surface plane d' appui tibial (26A) . 

4. Ensemble d' ancillaires suivant l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le 
dispositif de reperage (12) comporte des moyens (43) de 
visee extra-f emorale des directions (A ; B ; C) 
d' implantation des broches (60 ; 61 ; 62) ou analogues, ces 
moyens de visee (43) delimitant par exemple des trous (46 a 
50, 46' a 50") de guidage extra-medullaire d'un moyen pour 
creuser des cavites de reception des broches ou analogues. 

5. Ensemble d' ancillaires suivant la revendication 4, 
caracterise en ce que 1' ancillaire de distraction (10) 
comporte une tige (20) solidaire de la branche (13) munie 
des moyens d' appui tibial (26) et qui s'etend en longueur 
suivant une direction (X-X) sensiblement perpendiculaire au 
plan contenant la surface plane d' appui tibial (26A) et en 
ce que le dispositif de reperage (12) comporte des moyens 
(30, 41, 42, 44, 45) de liaison mobile entre cette tige et 
les moyens de visee (43) . 

6. Ensemble d' ancillaires suivant la revendication 5, 
caracterise en ce que lesdits moyens de liaison mobile 
comportent des premiers moyens (30) de deplaeement des 
moyens de visee (43) par rapport a la tige (20) en 
translation le long de cette tige et en ce que le 
dispositif de reperage (12) comporte des moyens de reglage 
(40) et de blocage (36) de la position en translation des 

moyens de visee. 

7. Ensemble d' ancillaires suivant la revendication 6, 
caracterise en ce que 1' ancillaire de distraction (10) est 
pourvu d'un moyen de mesure de la position en translation 
des moyens de visee (43) par rapport a la tige (20), par 
exemple sous forme de graduations portees par cette- tige. 
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8. Ensemble d' ancillaires suivant l'une des 
revendications 6 ou 7, caracterise en ce que lesdits moyens 
de reglage (40) comprennent ' un palpeur (40a) de la 
corticale anterieure (F c ) du femur (F). 

9. Ensemble d' ancillaires suivant l'une quelconque des 
revendications 5 a 8, caracterise en ce que les moyens de 
liaison mobile comport ent des deuxieme moyens. (41) de 
deplacement des moyens de visee (43) par rapport a la tige 
(20) en rotation autour de l'axe longitudinal (X-X) de 
cette tige. 

10. Ensemble d' ancillaires suivant l'une quelconque 
des revendications 5 a 9, caracterise en ce que les moyen 
de liaison mobile comportent des troisieme moyens (42, 44) 
de deplacement des moyens de visee (43) par rapport • a la 
tige (20) suivant deux directions (F 3 , F 4 ) sensiblement 
perpendiculaires a la direction longitudinale (X-X) de la 
tige et sensiblement perpendiculaires entre elles. a 

11. Ensemble d' ancillaires suivant l'une quelconqud 
des revendications 5 a 10, caracterise en ce qu'il comporte; 
une piece (55) de visee extra-medullaire de la tete 
femorale, adaptee pour s'etendre sensiblement parallelement 
a la direction longitudinale (X-X) de la tige, (20) . 

12. Ensemble d' ancillaires suivant l'une quelconque 
des revendications precedentes, caracterise en ce que les 
moyens d'appui femoral (28) definissent une surface 
allongee convexe (28A) d'appui femoral entre les condyles 
f emoraux, dont la dimension transversale (e) est de 
preference inferieure a 9 mm environ. 

13. Ensemble d' ancillaires suivant l'une quelconque 
des revendications precedentes, caracterise en ce qu'il 
comporte un second ancillaire (70) de coupe f emorale, 
equipe de moyens (78, 79) de positionnement par rapport au 
femur (F) , adaptes pour cooperer avec des parties, en 
saillie des cotes interne et externe du femur (F), de 
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broches ou analogues (60 a 62) implantees dans le femur 
suivant les directions (A, B, C) definies par le dispositif 
de reperage (12) de l r ancillaire de distraction (10). 

14. Ensemble d' ancillaires suivant la revendication 
5 13, caracterise en ce que 1'ancillaire de coupe (70) 
delimite au moins une fente plane (73) de coupe posterieure 
et une fente plane (71) de coupe distale et en ce que les 
moyens de posit ionnement comportent a la fois une premiere 
paire de surfaces (78) d'appui sur certaines (60, 61) 

10 desdites broches ou analogues (60 a 62), sensiblement 
paralleles a la fente de coupe posterieure (73) et une 
seconde paire de surfaces (79) d' appui sur d'autres (62) 
desdites broches ou analogues, sensiblement paralleles a la 
fente de coupe distale (71), la distance (A) entre ladite 

15 premiere paire de surfaces d' appui (78) et le plan de la 
fente de coupe posterieure (73) etant sensiblement egale a 
la distance (A) entre ladite seconde paire de surfaces 
d' appui (79) et le plan de la fente de coupe distale (71). 
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